ALTER: ab 14
Jahren

GPS-GESTEUERTE VIERACHSE-LUFTAUFNAHMEN-
DROHNE
BEDIENUNGSANLEITUNG

Sicherheitshinweise:

1. Um die Anforderungen an die elektromagnetische Umgebung von Flugfunkstationen (Stationen) zu gewahrleisten, ist der Einsatz
verschiedener Modellfernsteuerungen in einem Bereich mit einem Radius von 5000 m um den Mittelpunkt der Start- und
Landebahn des Flughafens verboten. Wahrend des Zeitraums, in dem die zustandigen staatlichen Behorden
Funkkontrollanordnungen erlassen, ist der Einsatz von Modellfernsteuerungen in den betreffenden Gebieten entsprechend
einzustellen. Bitte fliegen Sie bei warmem, klarem und windstillen Wetter. Fliegen Sie nicht unter extremen Wetterbedingungen wie
Hitze, starker Wind, Regensturm usw. Wahlen Sie bitte einen offenen Bereich im Innen- oder Auf3enbereich und halten Sie einen
Sicherheitsabstand zu Personen, Haustieren, freiliegenden Oberleitungen und anderen Hindernissen ein. Vergewissern Sie sich,
dass niemand anderes dieselbe Frequenz nutzt. Lassen Sie das Fluggerat nicht aus den Augen.

2. Nachdem das Fluggerat gestartet wurde, bertihren Sie bitte keine schnell rotierenden Teile des Fluggerats und halten Sie
Abstand zum schnell rotierenden Propeller, um die Gefahr des Einklemmens zu vermeiden. (Einschlieflich Getriebe, Rotoren usw.)
4. Wahrend und nach dem Betrieb des Fluggerats entwickeln Akku und Motor hohe Temperaturen. Bitte beriihren Sie diese nicht,
um Verbrennungen zu vermeiden.

4. Schauen Sie nicht direkt in den Lichtstrahl der LED, um Schaden an den Augen zu vermeiden.

Nutzlicher Tipp: Anfangern wird empfohlen, etwa drei Tage lang an einem offenen und menschenleeren Ort das Fliegen
in geringer H6he zu Gben und erst nach ausreichender Vertrautheit mit dem Fliegen in grofiere Hoéhen zu fliegen



Funktions-Tasten der Fernsteuerung und Beschreibung:

Fotos aufnehmen

Video

Kameraeinstellung —\

Ein-/Aus-Schalter

Rechter Joystick
Vorwarts/rlickwarts/
nach links und rechts
fliegen

Linker Joystick
Auf/Ab/

nach links und
rechts drehen

Kurz dricken zum
Entsperren

Lang dricken
Gyro-Kalibrierung

Einmal dricken fur
Ruckkehr

Kurz driicken:

Lang dricken
Geomagnetische Korrektur

Schalter

Kurz driicken | Geschwindigkeitsstufe
Headless-Modus Betriebsanzeige ‘ Lang driicken: GPS-

Abbildung 1 Abbildung 2 Abbildung 3

Handyhalterung: Setzen Sie die Handyhalterung in die Fernbedienung ein (Abbildung 1) und ziehen Sie sie nach oben, um
das Handy einzulegen (Abbildung 2).

Fernbedienungsgriff: Ziehen Sie den unteren Griff der Fernbedienung aus der Mittelstellung nach unten und drehen Sie ihn,
um ihn zu befestigen.

Anleitung zum Laden des Controllers:

Ladebuchs
Stecken

Stecken Sie den Ladestecker des Ladekabels in die Ladeanschlussbuchse der Fernbedienung und schlieRen Sie dann den
USB-Ladestecker zum Laden an den Computer oder das Ladegerat des Mobiltelefons an. Wahrend des Ladevorgangs
leuchtet die Ladeanzeige auf und erlischt nach vollstandiger Aufladung. (Die Ladezeit betragt ca. 40 Minuten)

Hinweis: Wenn sich die Ladeanzeige wahrend des Ladevorgangs nicht verandert, bedeutet dies, dass der Akku vollstandig
geladen ist und nicht erneut aufgeladen werden muss.
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Vorbereitung vor dem Flug

Flugumgebung
In Innenrdumen: Ein geraumiger Ort fern von Hindernissen, Im Freien: Sonniges, windiges und sonniges Wetter
Menschenmengen oder Haustieren ist vorzuziehen. wird bevorzugt.
‘ \ 3 ‘ \ /7777
Bitte halten Sie das UAV wahrend des Fluges in Sichtweite und fern Fliegen Sie nicht unter extremen Bedingungen wie Hitze,
von Hindernissen, Hochspannungskabeln, Bdumen und Personen. Kélte, starkem Wind oder starkem Regen.

Lufterblatt B

4\‘. Netzschalter

Lifterfligel A

WLAN-Kamera

Austausch der Flugel:

1. Das auszutauschende Lifterblatt muss entsprechend der relativen Position am Gerat ausgetauscht werden.
Lafterblatt A muss an Position A und Lfterblatt B an Position B montiert werden. Wird das Lifterblatt falsch
montiert, kann es nicht gesteuert werden.

2. Im Flug dreht sich das Lifterblatt A im Uhrzeigersinn und das Lifterblatt B gegen den Uhrzeigersinn.

1. Wichtiger Hinweis

Dieses Produkt ist kein Spielzeug; eine falsche Verwendung fuhrt zu Schaden.

Bitte befolgen Sie die Anweisungen, bevor Sie dieses Produkt verwenden. Zerlegen Sie das Produkt nicht selbst. Andernfalls
haftet der Hersteller nicht fur etwaige Schaden.

2. Sicherheitshinweise

Warnung: Es ist erforderlich, in einem sicheren Bereich oder fern von anderen Personen zu fliegen und das Fluggerat nicht Gber
einer dichten Menschenmenge zu steuern. Aufgrund von Bedienungsfehlern des Piloten oder Funkstérungen wahrend des
Betriebs kdnnen leicht Unfalle und Ausfalle auftreten, die zu Schaden oder Verletzungen der Menschenmenge fuhren kénnen.
Verbot: Halten Sie insbesondere bei Fliigen im Innen- und AuRenbereich Abstand zu Hindernissen. Dieses Produkt ist sowohl
fur den Innen- als auch fir den AuBenflug geeignet (Windstarke nicht mehr als 4). Wahlen Sie bitte einen Ort, der frei von
Hindernissen, Menschenmengen und Haustieren sowie Passanten ist, und stellen Sie sicher, dass keine Heizquellen,
Warmequellen, Stromkabel oder elektronische Stromquellen mit der Drohne kollidieren, auf sie landen oder sich darin
verfangen, da dies zu Branden, Stromschlagen sowie zu Schaden an Leben und Eigentum fihren kann.

Warnung: Da dieses Produkt hauptsachlich fiir Personen Gber 14 Jahre geeignet ist, kann die Handhabung anfangs schwierig
sein. Wir empfehlen lhnen, sich von einem erfahrenen Piloten anleiten zu lassen.
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Anleitung zum Laden des Lithium-Akkus der Drohne:

Entnehmen Sie den Drohnenakku: Halten Sie die mit dem Pfeil gezeigte Stelle gedriickt (Abbildung 1) und ziehen Sie
den Akku nach hinten heraus.

Schritte zum Laden des Akkus:

Stecken Sie den USB-Stecker in den Akku, schlieRen Sie das
USB-Ladekabel an den Computer oder das Ladegerat lhres
Mobiltelefons an. Die griine LED am Akku blinkt wahrend des
Ladevorgangs und leuchtet dauerhaft, wenn der Akku
vollstéandig geladen ist. (Die Ladezeit betragt ca. 360 Minuten)

Hinweis: Wenn der Akku an das Ladegerat angeschlossen ist, blinkt die grine LED am Akku nicht; in diesem Fall muss
er nicht aufgeladen werden.

Umgebungsbedingungen vor dem Flug:

Bitte wahlen Sie zum Fliegen eine offene Umgebung im Innen- oder Auldenbereich ohne Regen und Schnee und mit einer
Windstarke unter Stufe 4. Halten Sie beim Fliegen bitte Abstand zu Personen, Baumen, Stromleitungen, hohen
Gebauden, Flughafen und Sendemasten.

Anleitung zum Drohnenflug:

Anleitung fur den Indoor-Modus:

1. Drohnen auf Frequenz einstellen

Legen Sie den Drohnenakku in der richtigen Ausrichtung in den Akku-Schlitz der Drohne ein, stellen Sie die Drohne auf
einen ebenen Untergrund, schalten Sie die Stromversorgung ein und schalten Sie anschlieend die Fernsteuerung ein. Zu
diesem Zeitpunkt gibt die Fernsteuerung drei Signaltdne ab und die Fluganzeige leuchtet auf. Die Verbindung ist
hergestellt.

2. Kalibrierung des Gyroskops

Stellen Sie die Drohne in eine horizontale Position und halten Sie die Taste ,Gyro Calibration“ auf der Fernbedienung
gedruckt (Abbildung 1). Nach 3 Sekunden blinkt die Leuchte der Drohne schnell und wird heller, und die Fernbedienung
gibt einen ,Di“-Ton ab. Dies bedeutet, dass die Kalibrierung erfolgreich war.

00 o, | {ll "

Abbildung 1

3. Aktivieren des Indoor-Modus

_ . Halten Sie die GPS-Taste 3 Sekunden lang gedriickt (Abbildung 2). Die
)1)| | Fernbedienung gibt einen Piepton ab, der Indoor-Modus wird aktiviert und die
Frontleuchte der Drohne blinkt langsam.

Abbildung 2
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Anleitung fur den AuBenmodus:

1. Drohne auf Frequenz einstellen

Legen Sie den Drohnenakku in der richtigen Ausrichtung in den Akku-Schlitz der Drohne ein, stellen Sie die Drohne auf einen ebenen
Untergrund, schalten Sie sie ein und schalten Sie anschliel3end die Fernbedienung ein. Die Fernbedienung gibt nun drei Signalténe ab
und die Fluganzeige leuchtet. Die Verbindung ist hergestellt.

2. Kalibrierung des Gyroskops

Stellen Sie die Drohne in eine horizontale Position und halten Sie die Taste ,Gyro Calibration“ auf der Fernbedienung gedriickt
(Abbildung 1). Nach 3 Sekunden blinkt die Leuchte der Drohne schnell und wird heller, und die Fernbedienung gibt einen ,Di“-Ton ab.
Dies bedeutet, dass die Kalibrierung erfolgreich war.

Abbildung 1

3. Kalibrierung des Geomagnetismus

Der Geomagnetismus wird leicht durch andere elektronische Gerate gestort, was zu fehlerhaften Daten fuhrt, die den Flug
beeintrachtigen. Bei der ersten Verwendung muissen Sie eine Geomagnetismus-Kalibrierung durchfiihren. Gehen Sie dazu wie folgt vor:

Halten Sie die Taste auf der Fernsteuerung (Abbildung 2) 3 Sekunden lang gedriickt. Die Fernsteuerung gibt einen ,Di“-Ton ab, und die
UAV-Anzeigeleuchte beginnt schnell zu blinken. Die Kalibrierung ist nun mdoglich.

Halten Sie das UAV in der Hand, drticken Sie (Abbildung 3) und drehen Sie es langsam im Uhrzeigersinn um 3 Umdrehungen in
horizontaler Richtung. Die Kontrollleuchte am UAV wechselt von Blinken zu langsamem Blinken, und die Fernbedienung gibt einen ,Di*-
Ton ab, was anzeigt, dass die horizontale Kalibrierung erfolgreich war. Nun kann die Kalibrierung in vertikaler Richtung durchgefiihrt
werden (Abbildung 4). Die Nase dreht sich langsam im Uhrzeigersinn um 3 Umdrehungen nach unten, die Kontrollleuchte an der
Ruickseite des UAV blinkt langsam und leuchtet dann normal, und die Fernsteuerung gibt einen ,Di“-Ton ab, um anzuzeigen, dass die
Kalibrierung erfolgreich war.

—_— —— — g ——

Fiaure 2 Abbildung 3 Abbildung 4
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4. Suche nach GPS-Signalen:

Nachdem die geomagnetische Kalibrierung abgeschlossen ist, stellen Sie das Fluggerat auf eine horizontale Flache; das Fluggerat
sucht automatisch nach Satelliten. Sobald das Fluggerat Satelliten gefunden hat, wechselt die griine Kontrollleuchte von Dauerlicht zu
langsamem Blinken, und die Fernbedienung gibt einen ,Di“-Ton ab, um die erfolgreiche Suche anzuzeigen. Driicken Sie nun die
.Entsperrtaste” auf der Fernbedienung (Abbildung 5), um den Flug zu starten.

. ) Abbildung 5
Besonderer Hinweis:

1. Bitte stellen Sie sicher, dass der Startort eine offene Umgebung im Freien ist und dass vor dem Start mehr als 9
Satellitensignale empfangen werden.
2. Die Breiten- und Langengrade der einzelnen Regionen unterscheiden sich. Neukunden missen einmalig eine Kalibrierung

vornehmen. Beispielsweise betragt der Unterschied zwischen Guangdong und Peking 28 Grad. Ohne Kalibrierung fliegt das Gerat
daher vorwarts und rickwarts statt geradeaus. Die Kalibrierung dient der Genauigkeit des Barometers bei der Hohenmessung.

Grundlegende
Flugschritte:

Grundlegende Flugschritte:

1. Die Fernsteuerung und die Drohne werden gekoppelt, und die Drohne wird initialisiert.

2. Geomagnetische Kalibrierung. (An derselben Stelle muss nicht erneut kalibriert werden)

3. Verbinden Sie das WLAN des Mobiltelefons mit dem Mobiltelefon und 6ffnen Sie die mobile App.

4. Nachdem das Fluggerat kalibriert wurde, warten Sie, bis die Satellitensignale empfangen werden (in der Regel 60—-80
Sekunden, bis 9 Sterne angezeigt werden), um den Flug freizuschalten.
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Anleitung zur Videoaufnahme mit der Fernsteuerung:

Wahrend des Fluges konnen Sie die Foto- oder Videofunktion der Fernsteuerung

nutzen, um Luftaufnahmen zu machen. Driicken Sie die Kamerataste, die
Kamera macht ein Foto, die Fernsteuerung gibt den Ton ,di* von sich, die mobile
App zeigt ,Klick® an; driicken Sie, um die Aufnahme zu starten. Driicken Sie die

. Taste erneut, um den Aufnahmemodus zu beenden. Die Kamera beginnt mit der

Aufnahme, und die Fernsteuerung gibt den Ton ,di“ von sich. Driicken Sie diese
Taste erneut, um den Aufnahmemodus zu beenden.

Steuerungsmethode
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Wenn der linke Hebel (Gashebel) nach oben gedrickt wird, erhéht sich
die Drehzahl des Hauptrotors und das Fluggerat steigt auf.

sich die Drehzahl des Hauptrotorblatts und das Fluggerat sinkt
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({5} _ | Wenn der linke Hebel (Gashebel) nach unten gedriickt wird, verlangsamt
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Wenn der linke Hebel (Ruder) nach links gedruckt wird, dreht sich der
Kopf des Fluggerats nach links, wenn er nach rechts gedriickt wird,
dreht sich der Kopf nach rechts.

Wenn der rechte Hebel (Ruder) nach oben gedriickt wird, fliegt
das Flugzeug vorwarts.

Wenn der rechte Hebel (Ruder) nach unten gedriickt wird, fliegt
das Flugzeug rickwarts.

|
: Wenn der rechte Hebel (Seitenruder) nach rechts gedriickt wird, fliegt
| das Flugzeug nach rechts.

' Wenn der rechte Hebel (Seitenruder) nach links gedriickt wird, fliegt

: das Flugzeug nach links.

\

\

Warnung: Wenn sich die Drohne 30 cm ber dem Boden befindet, wird sie aufgrund des Einflusses ihrer eigenen Rotorblatt-
Wirbelstrome instabil, was als ,Bodeneffekt-Reaktion” bezeichnet wird. Je geringer die Hoéhe der Drohne ist, desto starker ist der

Effekt der Bodeneffekt-Reaktion.

Beschreibung der Fernsteuerungsfunktionen:

1. Drohne entsperren

Abbildung 2

Wenn sich die Drohne erfolgreich im Freien positioniert hat, muss sie zum Start entsperrt
werden. Halten Sie dazu die Fernbedienung gedrickt. Dricken Sie die Taste ,Entsperren”
(Abbildung 1). Zu diesem Zeitpunkt drehen sich die vier Propeller mit gleicher
Geschwindigkeit, was anzeigt, dass die Entsperrung erfolgreich war. Nach Abschluss der
Entsperrung kann das UAV normal betrieben werden und fliegen.

Die Startgeschwindigkeit der Drohne ist standardmaRig auf den langsamen Gang
eingestellt. Wahrend der Drohne in der Luft fliegt, kann die Geschwindigkeit Gber den
schnellen und langsamen Gang angepasst werden (Abbildung 2). Driicken Sie kurz die
Geschwindigkeitstaste, und die Fernbedienung gibt zwei Piepténe ab, um den Wechsel in
den zweiten Gang anzuzeigen. Driicken Sie die Geschwindigkeitstaste erneut kurz, kehrt
die Fernbedienung mit einem Piepton in den langsamen Gang zurtick.
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3. Einstellung des Kamerawinkels

Der Kamerawinkel kann wahrend des UAV-
Flugs Uber den Kameraeinstellknopf
(Abbildung 3) angepasst werden. Durch
Drehen des Knopfes nach rechts verringert

sich der Kamerawinkel, durch Drehen nach

- Abbildung 3 - links vergréRert er sich
4. Headless-Modus
= N N S Stellen Sie das UAV direkt vor die Fernsteuerung, wobei die Nase des UAV nach vorne

zeigt, kalibrieren Sie es und starten Sie nach der Frequenzabstimmung horizontal.
Driicken Sie wahrend des Fluges die Taste fiir den Headless-Modus (Abbildung 4),
woraufhin die Fernsteuerung dreimal ,abfallt, was anzeigt, dass das UAV in den

00 Headless-Modus wechselt. Zu diesem Zeitpunkt blinken die vorderen Anzeigeleuchten
des UAV langsam. Um den Headless-Modus zu verlassen, driicken Sie die Headless-
— Modus-Taste erneut, woraufhin die Fernsteuerung absinkt und der Headless-Modus
Abbildung 4 beendet wird.

Stellen Sie sicher, dass der Bediener von Anfang bis Ende in dieselbe Richtung blickt, in die das Fluggerat gestartet ist. Unabhangig
davon, in welche Richtung das Fluggerat zeigt, dreht der Bediener in diesem Moment den Richtungsschalter nach hinten, woraufhin sich
das Fluggerat auf den Bediener zubewegt.

5. Riickkehr mit einem Tastendruck

Nachdem die GPS-Funktion im Freien aktiviert und der Satellit zur Kalibrierung und zum Start gesucht wurde, driicken Sie, falls die
Drohne weit entfernt fliegt oder sich der Akku fast entladen hat, die One-Key-Return-Taste, und die Drohne kehrt zur urspriinglichen
Startposition zurick.

Riickkehr:

Das Fluggerat verfugt Gber eine Rickkehrfunktion zum Startpunkt. Wenn der Startpunkt vor dem Start erfolgreich gespeichert wurde und
die Fernsteuerung und das Fluggerat das Kommunikationssignal verlieren oder die Startpunkt-Taste gedrtickt wird, kehrt das Fluggerat
automatisch zum Startpunkt zurtick und landet, um Unfalle zu vermeiden.

Das Fluggerat verfligt Gber drei verschiedene Moglichkeiten zur Rickkehr zum Startpunkt: Ein-Tasten-Rickkehr, unkontrollierte Riickkehr
und Rickkehr bei niedrigem Akkustand.

Heimpunkt:

Wenn das GPS wahrend des Starts oder Flugs zum ersten Mal mehr als 9 Satellitensignale empfangt, speichert es die aktuelle Position
des Fluggerats als Startpunkt.

Riickkehr mit einem Tastendruck

Wenn das GPS-Signal gut ist (die Anzahl der Satelliten betragt mehr als 9), kdnnen Sie das Flugzeug zur Riickkehr zum Startpunkt
veranlassen, indem Sie die Taste ,One-Key-Return* auf der Fernsteuerung driicken. Der Riickkehrvorgang entspricht dem
unkontrollierten Rickflug. Der Unterschied besteht darin, dass der Benutzer das Flugzeug nach der Riickkehr zum Startpunkt und der
Landung mit dem Joystick steuern kann. Das Flugzeug kann Hindernissen ausweichen; durch Driicken der Taste ,One-Key Return® auf
der Fernbedienung wird der Modus beendet und das Flugzeug kehrt zurlick, sodass der Benutzer die Kontrolle wiedererlangt.

e S— =
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. . Ruckkehr mit einem Tastendruck Endpunkt
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Abbildung 5 Ausgangspunkt

Aufer Kontrolle und Riickkehr:

Wenn das GPS-Signal gut ist (die Anzahl der Satelliten betragt mehr als 9), der Kompass normal funktioniert und das Fluggerat den
Startpunkt erfolgreich gespeichert hat, Ubernimmt das Flugsteuerungssystem die Kontrolle Giber das Fluggerat und steuert es zurlick zum
gespeicherten Startpunkt, falls das Fernsteuerungssignal langer als 6 Sekunden unterbrochen bleibt. Wird das Fernsteuerungssignal
wahrend des Fluges wiederhergestellt, wird der Rickkehrvorgang fortgesetzt, der Benutzer kann die Riickkehr jedoch tber die
Rickkehr-Taste der Fernsteuerung abbrechen und die Kontrolle Gber das Fluggerat wiedererlangen.

A Hinweis zur Riickkehr zum Startpunkt:

1. Wahrend der automatischen Rickkehr kann das Fluggerat Hindernissen nicht ausweichen.
2. Bei schlechtem GPS-Empfang oder wenn das GPS nicht funktioniert, ist eine Rlckkehr zum Startpunkt nicht méglich.

3. Wenn das Fluggerat keinen Satellitenempfang hat und das Fernsteuerungssignal langer als 6 Sekunden unterbrochen
bleibt, kann das Fluggerat nicht zum Startpunkt zuriickkehren und sinkt langsam ab, bis die Landung gesichert ist.
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Riickkehr bei niedrigem Ladezustand:

Die Niederspannungsanzeige des Fluggerats blinkt langsam, und das Fluggerat kehrt automatisch in die Nahe des Startpunkts
zurlck (nach dem Auftreten von geringer Leistung kehrt das Fluggerat in die Nahe des Startpunkts zurtick, wobei die Hohe und
Entfernung des Fluggerats auf maximal 30 Meter begrenzt sind).

Wenn die Spannung des Fluggerats unter den Sicherheitswert fallt, landet es automatisch am Startpunkt.

A Hinweis: Das Flugzeug befindet sich im Rickflugmodus bei niedriger Leistung, und der Rickflug kann nicht tber die Fernsteuerung
abgebrochen werden.

Losungsleitfaden fur haufige Probleme

Probleme Losung

Nachdem das Flugzeug eingeschaltet Das Fluggerat befindet sich im Gyroskop-Erkennungsmodus. Bitte
wurde, blinkt die Kontrollleuchte weiterhin | stellen Sie das Fluggerat auf eine feste Oberflache oder auf den
schnell Boden

Nach dem Start kann das Fluggerat nicht Stellen Sie das Fluggerat auf einen ebenen oder waagerechten
schweben, es neigt sich stark zu einer Seite Untergrund und kalibrieren Sie das Gyroskop neu

Das Fluggerat vibriert stark Die Rotorblatter sind verformt und missen ausgetauscht werden

Das Fluggerat lasst sich nicht entsperren | Die Batteriespannung des Fluggerats ist zu niedrig, bitte laden Sie
und die Kontrollleuchte blinkt schnell die Batterie vollstandig auf

Unruhiger Flug des Gale-Flugzeugs Warten Sie 4-5 Windboden ab, bevor Sie fliegen

Kann nicht schweben, fliegt standig im Die Geomagnetismus-Kalibrierung ist fehlgeschlagen; kalibrieren
Kreis Sie den Geomagnetismus neu
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